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       Yüksek Lisans Tezi, Siirt Üniv., Fen Bilimleri Enstitüsü, Aralık 2016, Siirt .

Tamamlanmış doktor tezleri:
1) Aydın Mühürcü,”Asenkron Motorlarda Durum ve Parametre Kestirimi”, Doktora   
Tezi,  Sakarya Üniv. Fen Bilimleri Enstitüsü, 2010 Aaralık, Sakarya  

 2) Ercan Köse, “Kayan kipli kontrol ile güç sistemlerinde gerilim karalılığı İyileştirici-

     leriin kontrolü”, Doktora  Tezi,  Sakarya Üniv. Fen Bilimleri Enstitüsü, 2012 Aaralık, 
     Sakarya. 
3) Hakan Kızmaz, " İndüksiyon motorun sinirsel kayma kipli gözlemleyiciler ile Para-

     metre ve durum kestirimi ", Doktora  Tezi,  Sakarya Üniv. Fen Bilimleri Enstitüsü, 
     2015 Ekim,  Sakarya.   
Kurduğu Laboratuvarlar:

·  Karadeniz  T. Üniversitesi Elektrik-Elektronik Müh. Bölümü (1992-1998):

 - PLC uygulamaları Laboratuvarı.

 - Kontrol Sistemleri Laboratuvarı.

- Lojik devre Tasarımı Laboratuvarı.

                        - Mikroişlemci Lab.

· Sakarya Üniversitesi Elektrik-Elektronik Müh.  Bölümü (2005-2008) :

                      - Sayısal Devre Tasarımı Laboratuvarı

                         (10 adet Lojik deney seti tasarlanıp  gerçekleştirilmiştir). 

                    - Elektrik Devre  ve Temel Elektronik Laboratuvarı

           (15 adet deney seti tasarlanıp gerçekleştirilmiştir).
· Siirt Üniversitesi Elektrik-Elektronik Müh.  Bölümü (2005-2016) :

                    -  Lojik Laboratuvarı

                  - Elektrik Devre  ve Temel Elektronik Laboratuvarı

                  - PLC Laboratuvarı

                 -  Kontrol Laboratuvarı (8 Adet PLC tabanlı deney düzeneği tasarlanıp 

                     gerçekleştirilmiştir.
   Yürütmüş olduğu dersler ve  laboratuvarlar:

· KTÜ Müh. Fak. Elektrik-Elektronik Mühendisliği Bölümü : 

 Otomatik Kontrol Sistemleri, Sayısal Kontrol, Lojik Devre Tasarımı, Süreç Dene  

 timi, Lojik Devre Tasarım Laboratuvarı.

· KTÜ Fen Bilimleri Enstitüsü:

 Lineer Sistem Teorisi, Dinamik Sistemlerin Modellenmesi ve Tanısı.

· Sakarya Üniversitesi Fen Bilimleri Enstitüsü :

 Lineer Sistem Teorisi, Çok Değişkenli Kontrol Sistemleri, Bilgisayarlı Kontrol   Sistemleri.

· Sakarya Üniversitesi Teknik Eğitim Fakültesi :

        Endüstriyel  Elektronik  ve  Uyg., İleri  Programlama Dilleri (ANSİ C),  

  PLC ve Uygulamaları.

· Sakarya Üniversitesi,  Elektrik -Elektronik Müh. Bölümü :

 Sayısal Devre Tasarımı, Süreç Denetimi, Sayısal Devre Tasarım Laboratuvarı, Mühendislik Tasarımı.

· Sakarya Üniversitesi Fen Bilimleri Enstitüsü:

 Lineer Sistem Teorisi, Çok Değişkenli Kontrol Sistemleri, Bilgisayar Kontrollü  

 Sistemler.

Halen yürütmekte olduğu dersler ve  Laboratuvarlar:

· Siirt Üniversitesi Elektrik-Elektronik Mühendisliği Bölümü :

Lojik Devre Tasarımı , Lojik Laboratuvarı , Elektrik Devreleri I, Elektrik Devreleri II, Elektrik Devre Laboratuvarı I , Elektrik Devre Laboratuvarı II, Kontrol Sistemleri, Kontrol Laboratuvarı I, Kontrol Laboratuvarı II, Programlanabilir Mantık Denetleyiciler, Süreç denetimi.

· Siirt Üniversitesi Fen Bilimleri Enstitüsü :

Lineer Sistem Teorisi, Çok Değişkenli Kontrol Sistemleri, Bilgisayar Kontrollü Sistemler.

Danışmanlıklar:
 -Kromel Makine Ltd. Şti :Elektrik-Elektronik ve otomasyon Sistemleri (2003-2014) 
 -İnvak-İnci Grup   LTD   : Elektrik-elektronik ve Makine Otomasyonu (2013-2014)
Dergi hakemliği ve editörlüğü:

 Dergi adı:  TURKISH JOURNAL OF ELECTRICAL ENGINEERING AND COMPUTER SCIENCES
    -8 adet SCI makale hakemliği

    -2 adet SCI Makale editörlüğü

Tübitak proje hakemlikleri:
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